Pytanie 1

ol
o

Rama spawana ABC w formie trojkata rownoramiennego o y4
podstawie 1 m i wysokosci 1 m, zostata obcigzona sita
P=1000 N. Wartosci reakcji sa nastgpujace:

A) Ryx=0 N, R,y,=1000 N, R.,=2000 N, R,=0 N

B) R&=1000 N, R;;=1000 N, Rex,=0 N, R,=0 N

C) Ru=-1000 N, R.,y=-1000 N, R.,=0 N, R,=1000 N

D) Ru=-1000 N, R;y=0 N, Rex=-1000 N, R,=0 N

Pytanie 2 Ad

C
Cysterna o masie m=4000 kg, majaca 4 kota o promieniu A L
R=0.5 m porusza si¢ z predko$cia 2 m/s po poziomym torze.
Przy wspotczynniku tarcia tocznego f=0.0001 m, cysterna zatrzyma si¢ po przejechaniu:

A) mniej niz 100 m B)210 m C) okoto 512 m D) wigcej niz 1000 m

Pytanie 3

Punkt materialny o masie m=10 kg porusza si¢ po torze okreslonym réwnaniami: x(t)=1,5 t*[m],
y(t)=2 t*[m]. Wypadkowa sita dziatajaca na punkt wynosi:

A) 7N B) 70 N C)50 N D)5 N

Pytanie 4 5

Ktory z wykresow momentow zginajacych jest - >I< - >|
prawdziwy dla belki obciazonej jak na rysunku ? l .
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Pytanie 5

Zakodowano liczbg dziesigtna -6.8 w systemie binarnym stalopozycyjnym, uzywajac najstarszego bitu
dla znaku, czterech najmlodszych bitéw dla reprezentacji cze$ci utamkowej liczby, a pozostatych
trzech bitow dla reprezentacji czgsci catkowitej liczby. Otrzymano btad reprezentacji (réznicg migdzy
wartoscia doktadna a rzeczywista) o wartos$ci:

A)0 B) -0,005 C) 0,005 D) 0,05

v



Pytanie 6

Mikroprocesor 8-bitowy wykonat odejmowanie liczb (47H-66H) w kodzie U2 (uzupetnien do dwoch).
Otrzymany rezultat i stany bitow warunkowych (C- przeniesienie / pozyczka), V- przepetienie) sa
nastepujace:
A) 2EH, C=0, V=1
B) E1H, C
C) 2EH, C
D) El1H, C

0,V
1,V
1,V

b

0
0
1

Pytanie 7

Jaka jest rola przerwan w systemie komputerowym ?
A) Przerywanie dziatania zawieszonych programéw.
B) Specjalny sposéb zapisu sektorow na dysku twardym.
C) Kontrola dostgpu do zasobow sieciowych.
D) Wstrzymanie aktualnie wykonywanego programu i wykonanie przez procesor kodu procedury
obstlugi przerwania, np w celu obstugi urzadzen lub wywotania funkcji systemowe;.

Pytanie 8

Procesy w systemach operacyjnych maja wtasnos¢:
A) Sekcja stosu zawiera dane chwilowe (argumenty funkcji, adresy powrotu i zmienne lokalne),
B) Sekcja danych miesci obszary pamigci przydzielane dynamicznie w trakcie dziatania procesu,
C) Proces moze posiadac sterte, zawierajaca zmienne globalne,
D) Procesy realizujace ten sam program posiadaja wspdlne sekcje tekstu, danych, sterty 1 stosu.

Pytanie 9

Co to jest liczba stopni swobody ?
A) Jest to ruchliwos$¢ manipulatora
B) Jest liczba niezaleznych ruchow, ktére moze wykonac cialo w przestrzeni
C) Jest to postac¢ transmitancji opisujacej dany czion
D) Jest to minimalna liczba prébek potrzebna w procesie dyskretyzacji

Pytanie 10

Ktore z ponizszych stwierdzen nie jest prawdziwe. Czas reakcji mikroprocesora na przerwanie:
A) zalezy od instrukcji wykonywanej w momencie zgloszenia przerwania.
B) zalezy od fazy wykonywania instrukcji w momencie zgloszenia przerwania.
C) zalezy od ilosci 1 rodzaju réwnoczes$nie zgtaszanych przerwan.
D) jest zawsze taki sam.

Pytanie 11 | ¢

Zrédlo napieciowe rzeczywiste o napieciu E i rezystancji wewnetrznej R ;

R, jest stale obciazone rezystorem Ry=30 0, wymuszajac w obwodzie H R HR
0 1

prad /=1A. Po dotaczeniu zewngtrznego odbiornika o rezystancji R=10 !
Q w sposdéb pokazany na schemacie obok, prad zrodta wyniost ,=2A. . E
Zrédto ma parametry g
A) E=45V,R,=10 Q B) E=15V, R, =5 Q i —e—i——
C) E=45V,R,=15Q D) E=20V,R,=10Q




Pytanie 12

Indukcyjnos¢ dwojnika przedstawionego na schemacie
wynosi

Liz
A) L+ L, - _-— ™ *

C) Li+L,-2Lyp
D) Li+L,+2 Ly

Pytanie 13

W 64-bitowym zmiennoprzecinkowym formacie danych zgodnie z norma IEEE 754
A) zakres warto$ci wyktadnika wynosi [0, 255], a zakres mantysy wynosi [0.5, 5.0),
B) zakres warto$ci wyktadnika wynosi [-1024, 1023], a zakres mantysy wynosi [0.5, 1.0),
C) zakres warto$ci wyktadnika wynosi [-1024, 1023], a zakres mantysy wynosi [0.0, 0.5),
D) zakres warto$ci wyktadnika wynosi [-128, 127], a zakres mantysy wynosi [0.5, 1.0).

Pytanie 14

Wskazniki w jezyku C maja wtasnos¢
A) Jedyne operacje na wskaznikach to: dereferencja, pordwnanie i przypisanie,
B) Nie jest konieczne inicjalizowanie warto$ci zmiennych wskaznikowych,
C) Wskazniki nie moga by¢ przekazywane do funkcji jako argumenty ani zwracane jako rezultaty,
D) Wskazniki pozwalaja posrednio odwota¢ si¢ do zmiennych, obszaréw pamigci 1 funkcji.

Pytanie 15

Uktad kombinacyjny to
A) ukfad, w ktérym stan wyj$¢ zalezy od stanu wej$¢
B) ukfad, w ktorym uchyb dazy do zera
C) uklad w ktorym stan wyjs¢ zalezy od stanu wej§¢ w danej chwili, jak 1 wej§¢ w chwilach
poprzednich
D) zadne z powyzszych

Pytanie 16

Model typu black box
A) Powstaje na podstawie badan, gdzie sygnatem wymuszajacym nie moze by¢ pseudolosowy ciag
binarny
B) Powstaje na podstawie badan sygnatu wejsciowego i wyjsciowego
C) Powstaje na podstawie badan, gdzie sygnalem wymuszajacym jest sygnat skokowy lub
sinusoidalny
D) Odpowiedzi B i1 C sa poprawne

Pytanie 17

Feedback control, czyli sprzgzenie zwrotne
A) wystepuje w uktadach regulacji
B) wystgpuje w otwartych uktadach do pomiaru uchybu
C) wystepuje w otwartych uktadach regulacji
D) zadna odpowiedz nie jest poprawna



Pytanie 18

Do zbierania danych pomiarowych wykorzystuje si¢ transmisjg typu simpleks. Dane moga by¢
przesytane w sposob bitowo-réwnolegty lub szeregowy. W ktérym punkcie wymieniono TYLKO tacza
bitowo-réwnolegte?

A) GPIB, USB

B) CENTRONICS, GPIB

C) USB, RS-232

D) RS-232, IEEE-488

Pytanie 19

Jaki przyrzad stuzy do pomiaru temperatury ?
A) Przyrzady rozszerzalnosciowe
B) Termometry rezystancyjne
C) Urzadzenia termowizyjne
D) Wszystkie odpowiedzi sa poprawne

Pytanie 20

Instrukcja JMP (Omron) lub JC (Siemens) oznacza
A) Stata dana
B) Poréwnanie
C) Skok warunkowy
D) Identyfikator wejscia

Pytanie 21

Charakterystyka mechaniczna silnika asynchronicznego 2

oznaczona jest numerem 3
A) 1
B) 2
O 3 .
D) 4 . >

Pytanie 22

Schemat przedstawia:
A) silnik pradu stalego wzbudzany szeregowo CMD

B) silnik krokowy
C) silnik pradu statego obcowzbudny
D) bocznikowy silnik pradu statego.

Pytanie 23

Instrukcja CNT (Omron) lub CU (Siemens) oznacza
A) Porownanie
B) Licznik do przodu
C) Skok warunkowy
D) Identyfikator wejscia



Pytanie 24

Kod Hamminga stuzy do
A) detekcji 1 korekcji bledow transmisji cyfrowe;j
B) tylko do detekcji btedow transmisji cyfrowe;j
C) kompresji danych
D) Zadnego z powyzszych.

Pytanie 25

W obwodzie pokazanym na schemacie R C L
R=1OQ,XL=(DL=5Q,XC=1/COC=SQ. o 1 | ST Y TN
Modut impedancji Z obwodu wynosi: )
A)Z =200 o

B)Z=15Q U
C)Z2=10Q

D)Z=20Q

Pytanie 26

Przetwornik A/C zmierzyt w kolejnych chwilach czasu w ramach jednego okresu przebiegu

nastepujgce wartosci chwilowe amplitudy [V]: 0, 1, 2, 3, 2, 1. Wartos¢ skuteczna przebiegu wynosi:

A) 1976 B) V19/5 C) V9/6 D) 19/5
Pytanie 27

Jakie kodowanie umozliwia tarcza przedstawiona na rysunku ?
A) w kodzie naturalnym binarnym
B) w kodzie Graya
C) w kodzie BCD
D) w kodzie szesnastkowym

Pytanie 28

Dioda Zenera stosowana jest
A) do stabilizacji napigcia
B) w uktadach prostowniczych
C) w celu dostrojenia w obwodach rezonansowych zamiast kondensatoréw
D) jako czujnik pola magnetycznego

Pytanie 29

Zmodyfikowana architektura harvardzka ma wtasciwosé
A) pamig¢ danych programu jest oddzielona od pamigci rozkazow, lecz wykorzystuja one wspdlne
magistrale danych 1 adresowa
B) pamig¢ danych programu jest oddzielona od pamigci rozkazow
C) dane przechowywane sa wraz z instrukcjami 1 kodowane sa w ten sam sposob
D) pamig¢ danych programu jest oddzielona od pamigci rozkazow, ale kodowane sa w ten sam
sposob



Pytanie 30

Robot przedstawiony na zdjgciu posiada konfiguracje
A) kartezjanska
B) cylindryczna
C) sferyczna

D) SCARA
Pytanie 31
Symbol pokazany obok przedstawia Al |B
A) Rozdzielacz dwustopniowy 4/3, sterowany /W I T A
elektrohydraulicznie, suwak glowny centrowany sprezynami T T AN

B) Rozdzielacz jednostopniowy 3/4, sterowany FTr
elektrohydraulicznie, suwak gtowny centrowany sprezynami

C) Rozdzielacz 3/4, sterowany rgcznie, suwak glowny centrowany sprezynami, pilot podtaczony
wewnetrznie

D) Rozdzielacz jednostopniowy 4/2, sterowany elektromagnesem, ustalany sprezyna

-

Pytanie 32

Przedstawiony na rysunku uktad pneumatyczny realizuje
A) szybki wysuw i wolny powr6t ttoczyska. -
B) szybki wysuw 1 szybki powro6t tloczyska. I
C) wolny wysuw i wolny powrdt ttoczyska.
D) wolny wysuw i szybki powro6t tloczyska.

A
g

Pytanie 33

Mechaniczny uktad drgajacy zlozony z masy m i sprezystosci k zostat
zmodyfikowany w ten sposob, ze zmniejszono dwukrotnie masg m, jednocze$nie dotaczajac
réwnolegle do istniejacej sprezyny druga o identycznych parametrach. W rezultacie tego czgstotliwos¢
drgan wlasnych uktadu

A) zwigkszyta sig czterokrotnie

B) zmniejszylta si¢ dwukrotnie

C) zwickszyta si¢ dwukrotnie

D) pozostata bez zmian.

V)

Pytanie 34

Aby poprawnie przetworzy¢ napigcia z zakresu £5 V z rozdzielczo$cia co najmniej 2.5 mV nalezy uzy¢
przetwornika A/C o

A) 10 bitach

B) 12 bitach

C) 8 bitach

D) 6 bitach.



Pytanie 35

Typowy scenariusz inicjalizacji transmisji potaczeniowej z uzyciem gniazd BSD wymaga po stronie
serwera wykonania nast¢pujacych procedur

A) socket(), connect()

B) socket(), bind(), connect()

C) socket(), bind(), listen(), accept()

D) socket(), bind(), accept()

Pytanie 36

Wspdtczynnik szczytu przebiegu sinusoidalnie zmiennego jest to
A) stosunek jego wartosci $redniej do wartosci skuteczne;j
B) stosunek jego warto$ci maksymalnej do wartosci skuteczne;j
C) stosunek jego wartosci skutecznej do wartosci sredniej
D) stosunek jego wartosci maksymalnej do wartosci $redniej.

Pytanie 37

Jaka bedzie przyblizona warto$¢ Ik 100k 20k ]O()kH
amplitudy napigcia Uwy dla F

przedstawionego uktadu? +15V

A) OV e
B) 1V U, ,=0,03sinmt [V] T TU“’“‘

C) 15V
) i -15V i

D)2V

Pytanie 38

Tranzystor bipolarny n-p-n jest w stanie przewodzenia, jezeli potencjaty kolektora C, bazy B i emitera
E spelniaja warunek:

A)VC:VEiVB>VE B)Vc<VB<VE
C) Ve=Vp=Vg D)Vc>VB>VE
- b
-~ A
Pytanie 39
Charakterystyka przedstawiona na rysunku dotyczy:
A) dynistora K
B) diaka - pe—— J,:,I
C) tyrystora e 2 -
D) triaka.
Pytanie 40 v
W ukladzie przedstawionym na rysunku, przy temperaturze 10 o
‘C przez cewke przekaznika ptynie prad, a jego styki sa zwarte. R AT 9
Aby nastapito rozwarcie stykow przekaznika: D 139

A) rezystancja rezystora powinna zmale¢

B) napigcie zasilajace powinno wzrosna¢ PTC
C) temperatura termistora powinna wzrosna¢

D) temperatura termistora powinna zmalec.



Pytanie 41

Uktad na rysunku przedstawia bramke
A) NAND
B) NOT
C) NOR
D) OR
Pytanie 42
Uktad przedstawiony na
rysunku to T e—4 e
A) licznik modulo 9
B) dekoder 1z 8 » u11 ulz
C) licznik modulo 10 T e
D) dwojke liczaca U5: ' B ]
i I [ I -
Pytanie 43

Program dla sterownika PLC realizuje dzialanie

A) Jesli wartos¢ wejscia 10.0 jest 1, nastgpuje warunkowe 10.0 CAS1
wyzerowanie Q4.0 i Q4.1, w przeciwnym przypadku || CIME)
warunkowe wyzerowanie Q4.1. . -

B) Jesli wartos¢ wejscia 10.0 jest 1, nastgpuje wyzerowanie Q4.0 103 Q4.0

1 Q4.1, w przeciwnym przypadku wyzerowanie Q4.1. || (R)
C) Jesli warto$¢ wejscia 10.0 jest 0, nastepuje wyzerowanie Q4.0
1 Q4.1, w przeciwnym przypadku wyzerowanie Q4.1. cAst] 10.4 Q4.1
D) Jesli wartos¢ wejscia 10.0 jest 0, nastgpuje warunkowe | | CRY
. : . | 1)
wyzerowanie Q4.0 i Q4.1, w przeciwnym przypadku
warunkowe wyzerowanie Q4.1.

Pytanie 44

Gdy sygnat C w bramkowanym przerzutniku RS ma warto$¢ 1 to
A) wymusza na wyjsciu Q sygnat 0
B) pozostate sygnaly wejsciowe moga by¢ aktywne
C) wymusza na wyjsciu Q sygnat 1
D) powoduje zmiang stanu wyjscia Q

Pytanie 45

Wskaznikiem sygnatow logicznych okreslono poziomy logiczne na wejsciach 1 wyjsciach bramek
uktadu przedstawionego na rysunku. Stwierdzono, ze nieprawidtowo dziata bramka:
A) Ul
B) U2
C) U3
D) U4




Borde Diagram

Pytanie 46

Przedstawione obok charakterystyki czgstotliwo$ciowe
modutu 1 fazy dotycza regulatora:

A) P

B) PD

C) PI

D) PID

20109 (k (1+T,/T)

| 20log(k,)

Pytanie 47

Nastawy regulatora PID mozna dobra¢ metoda Zieglera-
Nicholsa:
A) w oparciu o transmitancj¢ obiektu
B) w oparciu o odpowiedz skokowa obiektu
C) ze wstgpnej znajomosci parametrow regulatora
D) w uktadzie zamknigtym nalezy uaktywni¢ tylko czlon proporcjonalny i zwigksza¢ wzmocnienie
do wystapienia oscylacji, a nastgpnie do wzorow podstawi¢ wzmocnienie krytyczne i okres
oscylacji krytycznych.

Pytanie 48
Regulator typu PD opisany jest transmitancja:

1
A) Ggls) =K, (14T 5] B) Gpls)=K,|1+==+T,s
C) G,(s) %p K. T D) |
S)==—+ s
RUIT g e Gpls)=K ,|1+T, s+ —
p T,
Pytanie 49 Sygnaly zaktécajace
. A v Yy
Ktory ze schematow przedstawia Cel sterowania sterowani —— wyjscie
sterowanie w uktadzie zamknigtym, czyli ' w
uktad automatycznej regulacji: B _— -
Sygnaly zakiécajace

A) A Sadana blad - e(t) terowanie YV y wyjscie

S e

C) BiC t

D) Zaden Cc

Sygnaly zakidécajace

wartos¢ + + +

zadana btad - e(t) terowanie wyjscie
—P®—P obiekt regulator —
1

Pytanie 50
Jaka posta¢ bedzie miala transmitancja zastgpcza G(s) przedstawionego ukladu ?
Y(s)
X(s)  E(s)

A) Gls) =—— L — B) G(s)=— 91 — 6

1+G\G, als) 1+G,G, - !

G
C) Gls|=—— D) _ GG,
= Gls|=m———=_
1-6,6, s 1-G,G, G,(s)







